MINISTERIO DA EDUCAGAOQ E CULTURA
CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA
CELSO SUCKOW DA FONSECA

CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

COORDENADORIA PLANO DE CURSO DA DISCIPLINA

DEAUT CURSO BASICO DE COMPUTACAO COM
MICROCONTROLADORES

cODIGO PERIODO ANO SEMESTRE PRE-REQUISITOS
COMPUTA(;AO
GELE 7355 30 2016 2°
GEXT 7401
TOTAL DE
CREDITOS AULAS/SEMANA AULAS NO
SEMESTRE
TEORICA | PRATICA ESTAGIO ESTAGIO
2 72
0 4 0 0
EMENTA

Programacéo de microcontroladores aplicado a controle de processos. Uso da linguagem C em programacéo de
algoritmos. Implementacdo de acesso as portas de entrada e saida digitais e analdgicas. Conceitos de PWM,

Interrup¢éo e Reldgio de Tempo Real.
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OBJETIVOS GERAIS

A disciplina tem por objetivos: Conhecer e aplicar programacéo de computadores em automacédo de sistemas
de controle. Conhecer os conceitos e padrdes de comunicagdo 12C, SPI, RxTx e WiFi. Conhecer e aplicar
dispositivos sensores, transdutores e atuadores. Utilizar ferramentas dedicadas ao processamento de sinais,
usando uma plataforma popular com o Arduino.

METODOLOGIA

O docente valer-se-4 de aulas expositivas, assim como de apresentacfes de slides por meio de recursos
audiovisuais. A aprendizagem sera assistida por notas de aula disponibilizadas pelo docente aos discentes.
Listas de exercicios de fixacdo, problemas e projetos também serdo disponibilizadas. Exemplos préticos e
estruturas ja construidas serdo usados como facilitador do aprendizado. Atividades praticas sempre ocorrerdo
atendendo a metodologia do Aprendizado Baseado em Projetos.

CRITERIO DE AVALIACAO

Sera realizada uma competicdo entre grupos de 3 alunos, objetivando um melhor aprendizado usando a
metodologia de ensino reverso, onde praticas de laboratério sdo apresentadas antes dos conceitos teoricos.
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PROGRAMA

1. INTRODUGCAO AOS MICROCONTROLADORES

2. TIPOS DE COMUNICAGOES SERIAIS, I12C, SPI, RxTx E WiFi

3. MODULAGCAO POR LARGURA DE PULSO (PWM)

4. INTERFACE DE COMUNICAGAO OPTICA

5. ELEMENTOS SENSORES DE POSICAO E VELOCIDADE

6. PROTOCOLOS DE COMUNICACAO

7. INTERFACE GRAFICA COM PYTHON

8. USO DAS INTERRUPCOES

9. COMUNICACAO COM REDE ETHERNET

10. PROGRAMAGCAO POR WiFi

11. PROJETO DE UM SISTEMA DE CONTROLE




