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Equacao diferencial. Transformada "Z". Teoria de Amostragem. Extrapoladores. Sintese de filtros
digitais. Compensacéao de sistemas dindmicos continuos.
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OBJETIVOS GERAIS

Apresentar ao aluno as técnicas cléssicas de analise e projeto em sistemas de controle.

METODOLOGIA

Parte Teorica: aulas tedricas expositivas.
Parte Pratica: aulas praticas de laboratério.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliacdo sera feita através de provas aplicadas em sala de aula e da apresentagéo de
relatorios das experiéncias executadas no laboratorio.




CHEFE DO DEPARTAMENTO

NOME ASSINATURA

Alessandro Rosa Lopes Zachi

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA

NOME ASSINATURA

Luiz Carlos Campos Pedroza

APROVADO PELO CONSELHO DEPARTAMENTAL EM: /

PROGRAMA

1 Conceituacdao do problema de Controle.e digital

2. Técnicas de Discretizacao dos Sistemas Continuos

3. Introducao Matematica
3.1 Definicdo e introducdo da transformada Z e sua inversa
3.2 Aplicacdo da transformada na solucdo de Sistemas discretizados

4. Analise dos Sistemas Discretos
4.1 Estabilidade
4.2 Simulagao
4.3 Erro Estacionario

5. Amostradores e Extrapoladores
5.1 Matematica correlata
5.2 Analogia com os conversores A/D e D/A

o

Simplificacao de Diagrama de Blocos em sistemas Amostrados

N

Lugar das Raizes discretos

(CONTINUACAO)




8. Técnicas de Compensacao

9. Compensadores PID

9.2 Compensadores de Avanco e Atraso

10. Compensacao por Retroacao de Estados

11. Teorema da Amostragem
11.1 Selegao da Taxa de Amostragem




