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Sistemas de forcas. Equilibrio de particula. Equilibrio de corpos extensos. Trelicas, armagdes e maquinas. Propriedades
geométricas de linhas, areas e volumes. Diagrama de esforgo cortante e diagrama de momento fletor. Atrito
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OBJETIVOS GERAIS

Introduzir o aluno nos conceitos de estatica e prepara-lo para as disciplinas de dinamica, resisténcia dos materiais e elementos
(e maquinas, proporcionando ao aluno embasamento sobre equilibrio de corpos rigidos e determinagdo de carregamentos em
pstruturas mecanicas.

METODOLOGIA

Aulas tedricas expositivas e resolucéo de exercicios relativos aos assuntos tratados na exposicao.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliagdo sera constituida de provas aplicadas em sala de aula.
Média= (P1+P2)/2
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Média > 7,0 -> Aprovado

Média < 7,0 -> O aluno fara Prova Final
(Média + Prova Final) > 5,0 -> Aprovado
(Média + Prova Final) < 5,0 -> Reprovado

PROGRAMA

1. Principios da estatica
1.1. Grandezas escalares e vetoriais
1.2. Sistemas de unidade
1.3. Leis de Newton
1.4. Metodologia de solucéo de problemas em estatica
2. Sistemas de Forcas
2.1. Sistemas de forgas bidimensionais
2.1.1. Componentes retangulares
2.1.2. Momento e conjugado
2.1.3. Resultantes
2.2. Sistemas de forgas tridimensionais
2.2.1. Componentes retangulares
2.2.2. Momento e conjugado
2.2.3. Resultantes
3. Equilibrio
3.1. Diagrama de corpo livre
3.2. CondicGes de equilibrio
3.3. Equilibrio em duas dimens6es
3.4. Equilibrio em trés dimensdes
4. Estruturas
4.1. Trelicas — método dos nds
4.2. Trelicas — método das secbes
4.3. Armacdes e maquinas
5. Propriedades geométricas de figuras
5.1. Centro de gravidade
5.2. Momento de inércia
5.3. Produto de inércia
6. Vigas
6.1. Reacdes de apoio
6.2. Cargas distribuidas
6.3. Diagrama de esforcos cisalhantes
6.4. Diagrama de momentos fletores
7. Atrito
7.1. Tipos de atrito

7.2. Aplicac@es de atrito em componentes mecanicos: cunhas, parafusos, mancais e correias

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA

CHEFE DO DEPARTAMENTO

Julio César Valente Ferreira

Waltencir dos Santos Andrade
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