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Conceituagdo dos problemas do controle. Técnicas classicas de andlise e projeto no dominio da frequéncia. Técnicas de
projeto de controle por realimentacdo de estados.
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OBJETIVOS GERAIS

Apresentar ao aluno as técnicas classicas de analise e projeto em sistemas de controle utilizando resposta em freqiiéncia e
realimentagdo de estados.

METODOLOGIA

Aulas teoricas expositivas e simulagdes dos sistemas de controle.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliagdo sera constituida de provas aplicadas em sala de aula e de trabalhos de simulagdo dos sistemas de controle
abordados no curso.
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Josiel Alves Gouvea
Texto


P1 —Prova 1, P2 — Prova 2, T — Trabalho, M — Média, PF — Prova Final, MF — Media Final

M= (P1+0.8P2+0.2T)/2. Se M>7, MF =M => Aluno aprovado.

Se M<7, MF = (M + PF)/2. Se MF>5 => Aluno aprovado. Se MF<5 => Aluno reprovado.

PROGRAMA

1. Métodos de projeto de resposta em freqiiéncia
1.1. Critério de estabilidade de Nyquist
1.2. Margem de estabilidade
1.3. Relagdo fase-ganho do diagrama de Bode
1.4. Resposta em freqiiéncia em malha fechada
1.5. Compensagao
1.5.1. Compensagdo PD
1.5.2. Compensagdo Lead
1.5.3. Compensagdo PI
1.5.4. Compensacdo Lag
1.5.5.  Compensagdo PID
2. Projeto no espaco de estados

2.1. Descrigao do sistema

2.1.1.  Diagrama de blocos e espago de estados

2.1.2.  Solugdo de equagdes de estado
2.1.3. Transformagdo de estados

2.1.4.  Fungdo de transferéncia

2.1.5. Polos, zeros e autovalores no espaco de estados
2.2. Projeto de leis de controle por localizagido dos polos
2.2.1.  Controlabilidade
2.3. Projeto de estimadores
2.3.1.  Estimador de ordem completa
2.3.2.  Estimador de ordem reduzida
2.3.3. Sele¢ao dos pdlos do estimador
2.4. Projeto do compensador: Combinagdo da lei de controle com o estimador
2.5. Introdugdo de um sinal de referéncia
2.6. Solugdo polinomial
2.7. Controle integral
2.8. Estabilidade de Lyapunov. Estabilidade interna

2.9. Controle 6timo. Lugar das raizes simétrico

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA

CHEFE DO DEPARTAMENTO

Josiel Alves Gouvéa

Waltencir dos Santos Andrade
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