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DEPARTAMENTO  PLANO DE CURSO DA DISCIPLINA 

DEICA NI  CONTROLE LINEAR II 

 
CÓDIGO  PERÍODO  ANO  SEMESTRE  PRÉ-REQUISITOS 

GELE0731  7º  2010  1º   

        CONTROLE 
LINEAR I 

CRÉDITOS   AULAS/SEMANA   TOTAL DE 
AULAS NO 
SEMESTRE 

 
(GELE0640) 

  TEÓRICA PRÁTICA ESTÁGIO     

4  3h 1h 0  72h   

 

EMENTA 
Conceituação dos problemas do controle. Técnicas clássicas de análise e projeto no domínio da frequência. Técnicas de 
projeto de controle por realimentação de estados. 
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OBJETIVOS GERAIS 
Apresentar ao aluno as técnicas clássicas de análise e projeto em sistemas de controle utilizando resposta em freqüência e 
realimentação de estados. 

 

METODOLOGIA 

Aulas teóricas expositivas e simulações dos sistemas de controle. 

 

CRITÉRIO DE AVALIAÇÃO 
A avaliação será constituída de provas aplicadas em sala de aula e de trabalhos de simulação dos sistemas de controle 
abordados no curso.  
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P1 – Prova 1, P2 – Prova 2, T – Trabalho, M – Média, PF – Prova Final, MF – Media Final 
M = (P1 + 0.8P2 + 0.2T)/2.  Se M≥7,  MF = M  => Aluno aprovado.  
Se M<7, MF = (M + PF)/2. Se MF≥5 => Aluno aprovado. Se MF<5 => Aluno reprovado. 

 

PROGRAMA 
1. Métodos de projeto de resposta em freqüência 

1.1. Critério de estabilidade de Nyquist 
1.2. Margem de estabilidade 
1.3. Relação fase-ganho do diagrama de Bode 
1.4. Resposta em freqüência em malha fechada 
1.5. Compensação 

1.5.1. Compensação PD 
1.5.2. Compensação Lead 
1.5.3. Compensação PI 
1.5.4. Compensação Lag 
1.5.5. Compensação PID 

2. Projeto no espaço de estados 
2.1. Descrição do sistema 

2.1.1. Diagrama de blocos e espaço de estados 
2.1.2. Solução de equações de estado 
2.1.3. Transformação de estados 
2.1.4. Função de transferência 
2.1.5. Pólos, zeros e autovalores no espaço de estados 

2.2. Projeto de leis de controle por localização dos pólos 
2.2.1. Controlabilidade 

2.3. Projeto de estimadores 
2.3.1. Estimador de ordem completa 
2.3.2. Estimador de ordem reduzida 
2.3.3. Seleção dos pólos do estimador 

2.4. Projeto do compensador: Combinação da lei de controle com o estimador 
2.5. Introdução de um sinal de referência 
2.6. Solução polinomial 
2.7. Controle integral 
2.8. Estabilidade de Lyapunov. Estabilidade interna  
2.9. Controle ótimo. Lugar das raízes simétrico 
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